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Robótica en TIA Portal 

Tendencia de mercado

Razones del crecimiento

de mercado de robot

• Incremento del grado de

automatización

• Innovaciones técnicas

• Diseños más compactos

• Uso en gran variedad de

industrias

• Robots como parte de la factoría

digital

Unrestricted © Siemens 2020
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Robótica en TIA Portal

Robot - Áreas de aplicación

Aplicaciones de SimulaciónAplicaciones de Teaching

Handling

Ensamblaje

Pick & Place

Paletizado

Carga y descarga

Soldadura

Pintura

Pegado

Procesado de material

Sellado
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Robótica en TIA Portal

Ejemplo de Handling
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Llenado

Robótica en TIA Portal

Línea de automatización

PaletizadoEtiquetadoPegadoCierre Handling Rotación Pegado
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SIMATIC Motion Control

con Objetos Tecnológicos

Technology object 
Comportamiento eje

PLCopen Blocks
Instrucciones Motion

OB MC-Servo

Controlador posición

OB MC-Interpolator
Interpolador

Motion Control con Objetos tecnológicos SIMATIC

Control de velocidad, posicionamiento, sincronismos, etc.



Unrestricted © Siemens AG 2020

Simatic Robot integrator: Kuka, Denso, Staubli, Yaskawa

3

2

Contenido

1

4

Introducción: Robótica

5

Programación estandarizada

Ejemplo de aplicación: programación online

Ejemplo de aplicación: programación librería MX Automation

6 Integración con UR



Unrestricted © Siemens AG 2020

Simatic Robot Integrator

Selección de Robot

Diferentes robots para la misma tarea (especialmente aplicaciones handling)

Robots de diferentes fabricantes se pueden usar para muchas aplicaciones.

Criterio de selección: Carga, Precisión, Dinámica, Coste, Ingeniería
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Simatic Robot Integrator

Software de ingeniería de Robot

WorkVisual

KUKA

Robot Suite

STÄUBLI

Wincaps

DENSO

Cada fabricante de robot tiene su propia herramienta de ingeniería

No es fácil familiarizarse con herramientas de software de otros fabricantes
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Simatic Robot Integrator

Paneles de operación de Robot

SmartPad

KUKA

Teaching Pendant

STÄUBLI

Teaching Box

DENSO

Cada fabricante de robot tiene sus propios paneles de operador

Se necesita proceso de aprendizaje para adaptarse a los paneles de los diferentes fabricantes de robot!



Unrestricted © Siemens AG 2020

Simatic Robot Integrator

Expertos diferentes

EXPERTOS ROBOTEXPERTOS PLC

Fabricante XYZ

Usuario Simatic
KUKA

Experto

DENSO

Experto

STÄUBLI

Experto

YASKAWA

Experto
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Simatic Robot Integrator

Motivación – No importa el fabricante
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Simatic Robot Integrator

Requisito (OEM o cliente final)

1 plataforma de ingeniería

1 controlador

1 panel de operador

Estandarización

Selección Flexible de robot
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Simatic Robot Integrator

Nuestra respuesta: Librería de Robot en TIA Portal

Estandarización

1 plataforma de ingeniería

1 controlador

1 panel de operador

Selección Flexible de robot

SIMATIC

TIA PORTAL

Sí

TP1500, KTP900F

Sí

PLC-

open
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Simatic Robot Integrator

2 mundos separados

KinematicsSIMATIC

Operating
device

Engineering 
Software

Robot

TIA Portal

Machine operation Machine program Robot controller

Robot

program

PROFINET



Unrestricted © Siemens AG 2020

Simatic Robot Integrator

Robots 5-6-ejes- Integración Programa

KinematicsSIMATIC

Operating
device

Engineering 
Software

Robot

PROFINET

TIA Portal

Operación de máquina Programa de máquina
y robot

Controlador de Robot

Robot

program

Robot

program

Operación de Robot



Unrestricted © Siemens AG 2020

MotologixCommand SlaveuniVALplcmxAutomation

Simatic Robot Integrator

Librerías disponibles para TIA Portal

KUKA Denso

RC8

PROFINET

Librarías para 

control de 

robot

Stäubli

KR C4 RC8A

Yaskawa Motoman

CS8C/CS9

DX200

PLC-

open

TIA Portal

S7-1500 CPU
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Simatic Robot Integrator

Ejemplo de aplicación Siemens

• No programación en la 

herramienta de ingeniería

del fabricante del robot

• "Ready-to-use" 

Ejemplo de programa en

TIA Portal para la 

operación del robot

• HMI faceplates 

independiente del 

faricante del robot

• Es posible la creación

completa de la trayectoria

del robot con SIMATIC

HMI
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Simatic Robot Integrator

Pantalla de inicio para robot de KUKA y DENSO

SIMATIC panel de operador

Pantalla de inicio para KUKA 

Puedes ver diferencias?

SIMATIC panel de operador

Pantalla de inicio para DENSO
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Simatic Robot Integrator

Elementos alrededor del robot

Controlador de Robot como control central de la celda

Controlador

Robot

Cinta de transporte

drives

RobotSensores

Panel de 

operador Robot 
Cámara
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ET200SP KR C4Cinta de transporte

drives
KTP900F

CPU1500F

Simatic Robot Integrator

Unificando automatización y robótica

Integración: Ingeniería más eficiente y major diagnóstico!

MV440

Brazo

Robot
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Simatic Failsafe PLC
KR C4  Safe Operation

Simatic Failsafe PLC

Profisafe

KR C4 Safe Operation

• Monitorización segura de áreas de 

trabajo

• Monitorización segura de célula

• Monitorización segura de velocidad 

de eje

• Monitorización segura de velocidad 

cartesiana

• Selección segura de herramiente

• Parada de seguridad

• Salidas seguras

Simatic Robot Integrator

Safety Integrated
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Setup con S7-1500 Pasos para la integración

Operación

Robot

KTP900F Mobile 

Panel

S7-1500F

Operación

máquina

Controlador

Robot

1 Instalar la librería de funciones y el intérprete en

la controladora del robot: MX Automation

2 Establecer la conexión entre el robot y el PLC

3 Definir el nombre Profinet y la dirección IP de la 

controladora del robot en el “ejemplo de 

aplicación”

Ajustar F_Dest_Add en la controladora del robot4

Cargar el ejemplo de aplicación

al SIMATIC S7-1500
5

Simatic Robot Integrator

Configuración
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SIMATIC Robot Integrator

De un vistazo

No se require experiencia específica en programación de robot! 

PROFINET

Funciones

• Modo Jog

• Teach-in de puntos path

• Creación de trayectorias (online)

• Validación de trayectorias

• Cambiar datos de configuración

(online)

Beneficios

Programación de Robot en

TIA Portal

Programación uniforme

con SIMATIC HMI – para 

diferentes robot

Interpolación de 

ejes

Controlador Robot Robot industrial 

SIMATIC HMI S7-1500 CPU

TIA Portal
Robotics
Library

SIMATIC Robot Integrator
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SIMATIC ROBOT INTEGRATOR

Live demo

SIMATIC ROBOT INTEGRATOR

- Manejo interfaz HMI, Panel de mando, teaching de puntos y generación de paths

VIDEOS/SRI.mp4
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Robótica en TIA Portal

Programa de Robot – Diferentes fabricantes
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Robótica en TIA Portal

Programa de Robot - TIA Portal
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Robótica en TIA Portal

Estandarización PLCopen

Stäubli; UniVal PLC Denso; CommandSlave Yaskawa; MotoLogixKUKA; mxAutomation
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Robótica en TIA Portal

Programa ejemplo
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Robótica en TIA Portal

Programa ejemplo
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Robótica en TIA Portal

Diagnóstico – Configuración de mensajes PLC
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Robótica en TIA Portal

Diagnóstico – Mensajes via UDP

Todos los mensajes KR C4 que se 

envían via UDP, se muestran en el 

panel Siemens HMI. El usuario los

puede eliminar en cualquier

momento con 

„KRC_MessageReset“.

HMI Bild „UDP Alarms“

SmartPad
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SIMATIC ROBOT INTEGRATOR

Live demo

SIMATIC ROBOT INTEGRATOR

- Manejo ejemplo de aplicación sobre Robot de Kuka, programación directa de secuencia de 

movimiento utilizando la librería MxAutomation

VIDEOS/MXautomation.mp4
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Robótica

Integración con UR, comunicación Profinet



Unrestricted © Siemens AG 2020

Robótica

Integración con UR, comunicación Profinet



Unrestricted © Siemens AG 2020

Robótica

Integración con UR, comunicación Profinet



Unrestricted © Siemens AG 2020

Robótica

Integración con UR, comunicación Profinet



Unrestricted © Siemens AG 2020

Robótica

Integración con UR, comunicación Profinet



Unrestricted © Siemens AG 2020

Robótica

Integración con UR, comunicación Profinet



Unrestricted © Siemens AG 2020

Robótica

Integración con UR, comunicación Profinet
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Robótica

Integración con UR, comunicación TCP, Puerto 29999
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MañanaHoy

Librería de Robótica TIA Portal (PLCopen)

Interface uniforme con selección flexible de robot

Fabricante 1 Fabricante 2 Fabricante 3 Fabricante 1 Fabricante 2 Fabricante 3

…

SIEMENS 

Robotics 

Library

Interface 1

Librería de 

robótica 1

Interface 2

Librería de 

robótica 2

Interface 3

Librería de 

robótica 3

Fabricante n

Interface unificada
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Programación de Robot en TIA Portal

Beneficios

Incremento de  

eficiencia

Manejo mejorado con 

programación y operación

unificado

Reducción de  

esfuerzo

Reducción time-to-market 

gracias a entorno común de 

ingeniería para 

automatización y robot

Reducción de 

costes por error 

Menos errores transfiriendo

programas a través de 

programción independiente

del fabricante

Diagnóstico global

Teleservicio simplificado

gracias a diagnóstico

integrado
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Programación de Robot en TIA Portal

Links de descarga

https://new.siemens.com/global/en/products/automation/industry-software/automation-software/tia-

portal/software/robot-integration.html

https://new.siemens.com/global/en/products/automation/industry-software/automation-software/tia-portal/software/robot-integration.html
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Webinar Robótica con Simatic

Alberto Penalba

Responsable Motion Control con Simatic

alberto.penalba_donoso@siemens.com

Tlf: +34 91 514 76 68 / 91 514 70 47

RC-ES DI FA 

Ronda de Europa, 5

28760, Tres Cantos (Madrid)

¡Gracias por su atención!

mailto:alberto.penalba_donoso@siemens.com

